
Pojazd Ratowniczy Florian 

 

 

Pojazd Florian powstał dzięki współpracy Hydromega z Wojskową Akademią Techniczną oraz WB 

Electronics. Bezzałogowy Robot przeznaczony jest do wspierania akcji ratowniczo-pożarniczych, które 

wiążą się z dużym zagrożeniem dla życia i zdrowia prowadzących je osób i dlatego nie powinny byd 

wykonywane przez człowieka. Obszar jego zastosowania będzie obejmował m.in. działania 

prowadzone w strefach zagrożonych wybuchem substancji łatwopalnych, w rejonach różnego typu 

skażeo, czy też na obiektach o naruszonej strukturze nośnej lub konstrukcyjnej stwarzającej groźbę 

ich niekontrolowanej destrukcji. System dedykowany jest dla Straży Pożarnej oraz innych służb 

realizujących zadania ratownicze.  

Robot zdolny jest do efektywnej realizacji zadao typu: 

- podejmowanie leżących ładunków na powierzchni lub częściowo zagłębionych w gruncie;  

- podejmowanie bloków i elementów betonowych o masie 200 kg;  

- unoszenie elementów konstrukcyjnych;  

- rozładunku pojazdów transportowych z materiałów niebezpiecznych;  

- wyciąganie, przepychanie lub unoszenie samochodów-pułapek. 



Wysoką mobilnośd użycia robota osiągnięto, dzięki hydropneumatycznemu zawieszeniu, które 

zapewnia zdolnośd do rozwijania prędkości powyżej 20km/h, pokonywania ścianek o wysokości 0,5 m 

oraz możliwośd pokonywania dużych nierówności terenowych. 

Charakterystyka rozwiązania: 

° masa platformy ratowniczej 3 tony 

° prędkośd poruszania się platformy 20 km/h 

° udźwig manipulatora 200 kg 

° wypad manipulatora 4 m 

° udźwig osprzętu ładowarkowego 1 tona 

° bezprzewodowe łącze transmisji danych o wysokiej przepustowości i odporności na zakłócenia 

wynikające z zabudowy miejskiej 

 

 


